STEROWNIK POMPY

Typ: SPT-I

INSTRUKCJA OBSLUGI




1. ZASTOSOWANIE

Sterownik ,,SPT-1” przeznaczony jest do zasilania i sterowania 3-fazowych silnikow

pomp z rozruchem bezposrednim o mocy do 4,0 KW.

Urzadzenie spelnia nastgpujace funkcje :

- zabezpiecza silnik pompy przed przeciazeniem ( przekaznik termiczny ),

- zabezpiecza pompg przed suchobiegiem ( praca z blokada lub bez), z regulacja czutosci dla
podtaczonych sond pomiarowych,

- zabezpiecza silnik pompy przed praca 2-fazowa ,

- posiada 3-pozycyjny przetacznik wyboru sterowania : praca r¢czna — 0 — praca automatyczna
( sterowanie zewngtrznym beznapigciowym stykiem zwiernym np. wylacznikiem
ci$nieniowym ,,LC”),

Awaryjne wylaczenie pompy sygnalizowane jest zapaleniem sig jednej z trzech diod

swiecacych ( z opisem : brak wody, termik, brak fazy). Zastosowany uktad sygnalizacji

precyzyjnie pokazujac przyczyng awarii umozliwia szybkie jej zlokalizowanie 1 usunigcie.

2. DANE TECHNICZNE

napigcie zasilania ......... - 3x400V, 50Hz

moc przytaczonej pompy — max. 4 KW ( przekazniki termiczne dobrane do mocy pompy)
100 F: 1Y R - 1,5kg

WYMiary..........coeuennn. - 130x 200 x 115 ( szeroko$¢ x wysokos¢ x gtebokos¢)
pOZycja pracy ............... - dowolna

temp. otoczenia ............... - 0..50C

- stycznik 1 przekaznik term. — firmy DANFOSS
- stopien ochrony obudowy - IP 65

3. OPIS KONSTRUKCJI

Urzadzenie jest zabudowane w hermetycznej obudowie z tworzywa sztucznego.

Przezroczysta pokrywa urzadzenia umozliwia podglad stanu pracy urzadzenia.
Widok urzadzenia przedstawiono na rys.1

Na pokrywie zamontowany jest 3-pozycyjny przelacznik sterowniczy ,,A-0-R”.

W pozycji ,,R” —praca rgczna — ciagla praca pompy. W pozycji ,,A”-praca automatyczna —
praca pompy w czasie zwartych zaciskow ,,1-2” na gornej listwie przytaczeniowej. Do
zaciskow tych nalezy podtaczy¢ element sterowania automatycznego np. wytacznik
ci$nieniowy zainstalowany na hydroforze lub czujnik poziomu wody w przypadku napetniania
otwartego zbiornika.

Na ptytce drukowanej znajduje si¢ pig¢ nastepujacych diod swiecacych — opisanych

na pokrywie ( od gory) :

- zielona - ,,praca pompy”

- czerwona — ,,brak wody”

- czerwona — ,.termik”

- czerwona — ,,brak fazy”

- zielona — ,,sie¢” ( sygnalizacja napigcia zasilania)

Zabezpieczenie przed suchobiegiem dla pomp glebinowych lub pobierajacych wodg ze

zbiornikow mozna zrealizowac w trzech nastgpujacych wersjach:

- praca z dwoma sondami roboczymi- wytaczenie pompy po obnizeniu si¢ poziomu cieczy
ponizej dolnej sondy (S 1) i ponowne automatyczne zataczenie po zanurzeniu si¢ gornej (S2)

- praca z dwoma sondami roboczymi ( z blokada) - wytaczenie pompy po obnizeniu si¢
poziomu cieczy ponizej dolnej sondy (S 1). Ponowne zalaczenie po zanurzeniu si¢ gornej
sondy (S2) 1 wecisnigciu przycisku kasujacego przez obstuge(przycisk ,.kasow” na plytce
drukowanej).

- praca z jedna sonda robocza (z blokada) - po obnizeniu si¢ poziomu ponizej tej sondy nastapi
trwate wytaczenie pompy. Ponowne zalaczenie nastapi po zanurzeniu sig sondy roboczej
1 wcisnigciu przycisku kasujacego j.w. przez obstuge.



N\
'
N
~/

T e

i;:z‘mécio :
man. max. ﬂ
'_o
KASOW, BRAX WODY
SEN="_T
STYCZNIK \ TERuK O 3
BrRAK FAZY )
se¢ O
TERMIK 4
2[4 ]e f
olol6] 498
R | EEE ;
@ @
1 EEL [ |lo 0

N o S £

Sterownik po zdjgciu pokrywy pokrywa sterownika

Rys.1. Widok sterownika po zdjgciu przezroczystej pokrywy i pokrywa z przetacznikiem
sterowniczym

jeden z czterech wkregtow pokrywy,

roztaczna wtyczka przewodu do przetacznika na pokrywie,

zwora wyboru pracy czujnika poziomu wody : ,,I” — z blokada , ,,II”’ —bez blokady suchobiegu,
przycisk recznego resetowania przekaznika termicznego,

niebieska zaslepka — automatyczne resetowanie termika,

potencjometr regulacji czulo$ci sond wejsciowych ,,S171,,S2”,

AN S e

Wybranie opcji z blokada suchobiegu wymaga zdjgcia przezroczystej pokrywy i przestawienia
zwory (rys.l poz. 3) w lewe potozenie ,,I”. Prace wymagajace zdjgcia pokrywy nalezy
wykonywa¢ przy odtaczonym napigciu zasilania. Zdjgcie pokrywy poprzez obrét w lewo

(0 0k.180°) czterech wkregtow w naroznikach obudowy (rys.1 poz.1), zaleca si¢ wyjgcie wtyczki
(poz .2 rys.1) z przewodami do przetacznika na pokrywie — umozliwi to odlaczenie pokrywy od
urzadzenia ( wtyczka pasuje do gniazda tylko w jednym potozeniu).

Wbudowany czujnik poziomu wody posiada pokretto regulacyjne do zmiany czutosci
wejsciowe] sond roboczych (S1,S2). Dostgp do regulacji matym wkretakiem ( rys.1 poz.6 ), po
zdjeciu pokrywy. W wigkszosci zastosowan regulacja ta jest zbedna ( fabryczna nastawa na max.
czutos$¢). Zmniejszenie czutosci poprzez obrot w prawo jest wskazane np. w przypadku sond
w studniach giebinowych ( sondy dotykaja do mokrych konstrukcji i obudowy studni).

Zabezpieczenie przed praca dwufazowa chroni silnik przed brakiem fazy i asymetria
poszczegolnych napigé przekraczajaca 40V -stan nieprawidlowego zasilania sygnalizowany jest
czerwong dioda ,,brak fazy”.

Zainstalowany przekaznik termiczny nalezy ustawi¢ na warto$¢ 1,1 In ( In- prad
znamionowy silnika). Zadziatanie przekaznika termicznego 1 wytaczenie awaryjne pompy
sygnalizowane jest zapaleniem si¢ czerwonej diody ,,termik”. Po obnizeniu si¢ temperatury
termika nastapi automatyczne zataczenie pompy. Mozliwe jest wybranie opcji ,,blokada termika”



poprzez wyciagnigcie niebieskiej zaslepki pod czerwonym przyciskiem (rys.1 poz.4) kasowania
termika. Zadziatanie termika spowoduje trwate wylaczenie pompy- odblokowanie reczne
czerwonym przyciskiem na termiku (rys.1 poz.4).

4. MONTAZ ELEKTRYCZNY

Na rys. 2 przedstawiono przyktad podtaczenia urzadzenia w wersji z wytacznikiem
ci$nieniowym ,,LC” i dwoma sondami roboczymi ,,S1” 1,,S2” w studni.

Zasilanie sterownika nalezy wykona¢ z rozdzielni posiadajacej oddzielne zabezpieczenie
zwarciowe dostosowane do mocy pompy ( np.wylaczniki S-303), zaleca si¢ takze
zastosowanie wylacznika réznicowo-pradowego.

Sposob podlaczenia przewodow jest nastepujacy :
- do zaciskow nr : )N : L1:L2:1.3” - napigcie zasilania 3 x 400 V

- do zaciskow termika ,,2 :4 :6” - przewod zasilajacy pompg,
- do zacisku ,,PE” - przewdd PE zasilania i pompy ( jesli wystepuje),
- do zacisku ,,So” - sondg odniesienia ,,So" (w przypadku stalowej obudowy studni

funkcje tej sondy moze spetnia¢ obudowa ),

- do zacisku ,,S1” - dolna sonde robocza ,,S 1",

- do zacisku ,,S2” - gérng sondg robocza "S2" -w przypadku pracy z jedna sonda i z
blokada suchobiegu zaciski nr ,,S1” 1,,S2” nalezy zmostkowac 1 przytaczy¢ do nich jedna
sonde robocza,

- do zaciskow ,,1-2” — np. wylacznik cisnieniowy ,,LC” sterujacy praca automatyczna
pompy ( zaciski zwarte — pompa pracuje),
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Rys.2. Przyktadowy schemat podtaczenia sterownika ,,SPT-1"

Producent udziela 12-to miesi¢cznej gwarancji od daty zakupu.




